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Biihnentechnik von Nord

Einen besonders leisen Auftritt erfahrt die Antriebstechnik im
Stadttheater Duisburg. Hier sorgen Frequenzumrichter aus
der Reihe SK 500E fiir eine perfekte Ansteuerung der Zlige
und ein punktgenaues Platzieren der Kulissen.
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Leistungsumfang Produktreihe SK 500E

1~115v  0,25- 0,75 kW
1~230v  0,25- 2,2 kw
3~230V 0,25- 18 kW
3~400V 0,55- 37 kw




Die Produktreihe SK 900E

BG 1-4

0,25-7,5kw

ab BGS8
ab 45kwW

(in Vorbereitung)

Nachdem sich die Produktreihe SK 500E erfolg-
reich im Markt etabliert hat, erweitert sich das Lei-
stungsspektrum nun bis 37kW. Hiermit werden die

Modularer Kompakt-Umrichter:
SK 500E

Mit den Frequenzumrichtern der Produktreihe
SK 500E bietet Getriebebau NORD intelligente und
kostenglinstige Antriebslésungen in abgestuften
Ausstattungsvarianten, die hinsichtlich Leistungs-
bereich, Anschlussspannung und BaugroBe voll-
standig kompatibel sind. Grundlage ist bei allen
Modellen ein gut ausgestattetes Basisgerat mit Er-
weiterungsmoglichkeiten durch Optionsbaugrup-
pen. SK 500E-Umrichter eignen sich fur zahlreiche
Anwendungsbereiche und lassen sich Uber steck-
bare Technologieboxen leicht an spezifische Anfor-
derungen anpassen.

Grundstruktur bis 7,5 kW

MMMM

[ 025-75kw |

Erfolgsfaktoren dieser Komponenten flr ein noch
breiteres Anwendungsfeld ausgeweitet.

Performance Stufung:
Wenn es um anwendungsspezifische Features geht,
die fur eine Antriebslésung notwendig sind, bietet
die Produktreihe SK 500E eine ganze Bandbreite
an. Diese kann durch unterschiedliche Stufen der
Ausfihrung ,in gleichem Gewand” eingesetzt wer-
den. Enthalten sind fir den heutigen Stand der
Technik folgende applikative Funktionalitaten.

e ,Sicherer Halt” nach EN 954-1, max. Kat. 4
CANopen-Schnittstelle on board
Inkrementalgebereingang (TTL) on board
Absolutwertgeber Glber CANopen
Positioniersteuerung POSICON
Ext. Versorgungsspannung 24V fir Steuerkarte
Betrieb von Synchronmotoren (PMSM)

PLC- Logikfunktion

Grundstruktur ab 11 kW

SK 535E

11 -37 kW
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Leistung und Kommunikation (z.B. CANopen oder Systenbus) NORD bietet

Schaltschrank

Durchgangigkeit in
allen Produktreihen

v Gleiche Software

v/ Gleiche Parameterstruktur

v Gleiche Klemmen-Bezeichnung
v Gleiche Bedien-Oberflache

v/ Gleiche Inbetriebnahme

Feldebene

Anbindung an ein Automatisierungssystem

Modulare Technologieboxen mit Bus-Schnittstellen
sowie ggf. Einstellung der Adresse und Baudrate

)

CON-Pen > o .
Alle géngigen Bussysteme (z.B. Profibus, CANopen)

¢ANopen Kostenorientierte Varianten mit CANopen on board

—
EtherCAT.

i%ﬁn

Ethernetbasierende Bussysteme (z.B. EtherCat, ProfiNet)
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sK 530 >K S40E

m sk 510 ~K 220E

0,25-7,5 kW /BG 1-4

SK 540E
SK 520 SK 530E

SK 500E

0,25-7,5kW/BG 1-4

SK 500E mit integriertem Netzteil
SK 505E mit externer 24V Versorgung

SK 500E / SK 505E Basisausstattung:

Sensorlose Stromvektorregelung
(ISD-Regelung)

Netzfilter Klasse C2, Klasse C1 bis 5 m

Bremsenmanagement,
elektromechanische Halte-Bremse

Bremschopper fir Bremswiderstand
Diagnoseschnittstelle RS 232
@ 4 umschaltbare Parametersatze

RR /R ®

@ Alle gangigen Antriebsfunktionen

@ Automatische Magnetisierungsanpassung
(Energiesparfunktion)

@ Prozessregler / PID-Regler

@ Durchgangige Parameterstruktur

@ Einfach zu bedienen

@ Alle gangigen Bussysteme

@ Werkseinstellung fr den Maschinenbau
@ skalierbare Anzeigenwerte

@ Hohe Regelgtite und schnelle Reaktionszeiten

Mit seiner umfangreichen Basisausstattung kann
der SK 500E bereits eine Vielzahl von Anwen-
dungen umsetzen. Alle Funktionalitdten finden
sich in der gesamten Produktreihe wieder. Trotz der
umfangreichen Ausstattung wurde ein besonderes
Augenmerk auf die Handhabung und Bedienbar-
keit gelegt, wodurch eine schnelle und einfache In-
betriebnahme realisiert werden kann.

SK 510E/SK 511E
mit integriertem Netzteil
SK 515E mit externer 24V Versorgung

SK 510E/SK 511E /SK 515E
mit Funktion ,,Sicherer Halt”

@ SK 500E Basisausstattung

@ Ssicherheitsfunktion ,Sicherer Halt”
nach EN 954-1

@ CANopen on board (nur SK 511E)

Die Sicherheitsfunktion ,Sicherer Halt" ist eine sehr
praxisgerechte und effiziente Moglichkeit einen
Motor normgerecht vor Wiederanlauf zu schitzen.
Hiermit wird vermieden, dass in der Nahe arbei-
tende Personen durch den rotierenden Antrieb zu
Schaden kommen.

(., Sicherer Halt” siehe Seite 16)

Integrierte Funktion ,Sicherer Halt” nach
EN 954-1 bzw. EN 13849-1 bis max.
Sicherheitskategorie 4,

Stop-Kategorie 0 und 1

»Sichere Pulssperre” mit ext. 24V-Spannung
Sicherheitsschaltgerat erforderlich

Sicherer Schutz vor Wiederanlauf des Motors
Keine Leistungsabschaltung notwendig
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sK 530 >K 240E

SK 500 SK 510E

0,25-7,5kW/BG 1-4

SK 540E
SK 520E

SK 500E SK 510E

0,25-7,5 kW /BG 1-4

SK 520E mit integriertem Netzteil

SK 520E mit Drehzahlregelung
und effizientem Bussystem:

@ SK 500E Basisausstattung

@ CANopen on board

@ Inkrementalgeber-Eingang (TTL)

@ Zusatzliche AnschlUsse fur Steuersignale

Fir eine hohe Drehzahlkonstanz mit vollem Dreh-
moment bis Drehzahl 0 (z.B. Hubwerk), kann durch
den Inkrementalgeber-Eingang eine hochwertige
Drehzahlregelung realisiert werden. Die CAN-open-
Schnittstelle stellt eine kostenorientierte Moglich-
keit zur Anbindung an ein Automatisierungssystem
dar. Zusatzliche Anschlusse fur Steuersignale sorgen
far einen erweiterten Umfang der Verarbeitung
von externen IOs.

SK 530E mit integriertem Netzteil
SK 535E mit externer 24V Versorgung

SK 530E / SK 535E
mit Funktion ,Sicherer Halt"
und Positioniersteuerung

SK 500E Basisausstattung

Sicherheitsfunktion , Sicherer Halt”
nach EN 954-1

CANopen on board
Inkrementalgeber-Eingang (TTL)
Positioniersteuerung POSICON

RRAR /R

Zusatzliche Anschlusse fur Steuersignale

Die Geratereihen SK 530E und SK 535E bieten eine
anwenderfreundliche Maoglichkeit, die relative
bzw. die absolute Lageregelung mit Standard-Asyn-
chronmotoren umzusetzen. Die Kopplung mehre-
rer gleichermafBen ausgestatteter NORD Frequenz-
umrichter ermdglicht neben klassischen Gleich-
laufapplikationen (Master / Slave) z.B. auch Techno-
logiefunktionen, wie die sogenannte ,Fliegende
Sage”. Die Inbetriebnahme mit einer Ubersicht-
lichen Anzahl von Parametern macht diese hoch-
wertige Funktionalitat fur jedermann beherrschbar.

Absolutwertgeber iiber CANopen on board

Bis zu 63 Positionen direkt parametrierbar

Bindre Ansteuerung oder iiber Bussystem

u.a. geeignet fiir

- Drehtischfunktionen, mit und ohne Wegoptimierung

- Master / Slavekopplung fiir Gleichlaufanwendungen
(mit Lagesynchronitat im statischen Betrieb)

- Fliegende Sage (selbststéndiges Aufsynchronieren
des Slaveantriebes auf den Master)

NoR®
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K 510F SK 520 SK 530E
SK 500E

0,25-7,5 kW /BG 1-4

SK 540E mit integriertem Netzteil
SK 545E mit externer 24V Versorgung

SK 540E / SK 545E

integrierte PLC - Funktionalitat
und Universal-Geber-Interface
SK 500E Basisausstattung

Sicherheitsfunktion , Sicherer Halt”
nach EN 954-1

CANopen on board
Inkrementalgeber-Eingang (TTL)
Positioniersteuerung POSICON
Zusatzliche AnschlUsse fur Steuersignale
Integrierte PLC-Funktionalitat
Universal-Geber-Interface

QRRAQRRR QR

Potentialgetrennter PTC-Eingang

Zunehmend erfordern Anwendungen eine hdhere
Regelglte der Antriebe als es mit umrichterbetrie-
benen Drehstromasynchronmaschinen moglich ist,
ohne jedoch dabei den Anspruch an die Dynamik
eines klassischen Servoantriebes zu erheben. Der
Schluss dieser Lucke gelingt nun mit dem SK 540E /
SK 545E, wobei dieser in der Lage ist PMSM (Per-
manent erregte Synchronmaschinen) aber auch
Drehstromasynchronmaschinen in gewohnter Wei-
se anzutreiben. Ob und welcher Drehgeber daflr
verwendet werden soll hangt dabei vom Anspruch
an die Regelgite ab bzw. obligt aufgrund des um-
richtereigenen Universal- Geber- Interfaces dem
Anwender.

Die integrierte PLC- Funktionalitat weitet den An-
wendungsbereich des SK 540E / SK 545E zusatzlich
aus. Mit diesen AWL basierenden Steuerungsfunkti-
onen ist es moglich einfache Antriebsanwendungen
und Ablaufe durch den Frequenzumrichter selbst
zu realisieren bzw. zu verwalten. Der dadurch még-
liche Verzicht auf eine externe SPS spart nicht nur
Platz und Verdrahtungsaufwand.

Betrieb Synchronmotor
(als Energiesparmotor)

Synchrontechnik im Standard NORD Gehause

PMSM als Energiesparmotor

e Optimales Verhaltnis zwischen Herstellkosten
und Wirkungsgrad

¢ Hohes Energiesparpotential bei Pumpen- und
Liifter/Geblase-Anwendungen

* Geberlose Regelung

PMSM und ASM fiir hochwertige Anwendungen
¢ Einachs-Anwendungen mit erhéhter Dynamik
* Integrierte Technologiefunktionen, wie

z.B. ,Fliegende Sage”
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Universal-Geber-Interface

Das Universal-Geber-Interface erméglicht die An-
bindung der géngigsten Drehgebersysteme an den
Frequenzumrichter. Diese Schnittstelle fir Absolut-
wertgeber erlangt insbesondere fir den Betrieb
von Synchronmotoren eine Bedeutung.

Neben SSI Gebern und BISS - Gebern (eine Weiter-
entwicklung der SSI Geber) kénnen EnDat Geber
mit dem Profil 2.1 und Hiperface Geber ausgewer-
tet werden.

I BIS —
INTERFA CE HIPERFACE

bvsICK | STEGMANN

——
EnDat 2.1 m

SPS-Funktionalitat

Umsetzung antriebsnaher Ablaufsteuerungen.

Logische Verknipfung von Eingangssignalen
AWL-Programmierung angelehnt an IEC61131-3
Motion Control-Bausteine verfligbar
Programmierung Uber Makrogenerator

der NORD CON

Test-Zyklus des Programmes méglich
Echtzeitfahig mit bis zu 200 AWL -

Befehlen je ms

Visualisierung und Bedienung Uber
ParameterBox

IO-Erweiterung in Vorbereitung

NoR®
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SK 535E

11 -37 kW /BG 5-7

SK 515E

11-37 kW /BG 5-7

SK 515E

SK 515E mit Funktion ,Sicherer Halt"”
SK 500E Basisausstattung

Sicherheitsfunktion , Sicherer Halt”
nach EN 954-1

CANopen on board

Wahlweise externe Versorgungsspannung
24V fur Steuerkarte, automatische
Umschaltung

R Q8 QR

Potentialgetrennter PTC-Eingang

Im groBen Leistungsbereich ab 11kW (BG5) sind
in der Produktreihe SK 500E bereits einige be-
kannte Features im Standard enthalten. So besitzt
der SK 515E die Funktionalitdten ,Sicherer Halt"
nach EN954-1 bzw. EN 13849-1und das Bussystem
CANopen on board.

Daruber hinaus bieten alle Gerate dieser Leistungs-
klasse eine Moéglichkeit die Steuerkarte mit einer ex-
ternen Spannung von 24V zu versorgen. Somit lasst
sich nicht nur die Parametrierung des Frequenzum-
richters bei abgeschalteter Leistung durchfiihren,
sonder unter Zuhilfenahme einer entsprechend lei-
stungsstarken Hilfsspannungsquelle (z.B. 60V DC)
auch eine Form des Notbetriebes fur den Antrieb
realisieren (,,Evakuierungsfahrt”).

SK 535E

SK 535E mit Funktion ,Sicherer Halt”
und Positioniersteuerung

SK 500E Basisausstattung

Sicherheitsfunktion , Sicherer Halt”
nach EN 954-1

CANopen on board
Inkrementalgeber-Eingang (TTL)
Positioniersteuerung POSICON

Wahlweise externe Versorgungsspannung
24V fur Steuerkarte, automatische
Umschaltung

Zusatzliche Anschlisse fur Steuersignale

Potentialgetrennter PTC-Eingang

QR SRR QR

Der SK 535E (ab BG5) weist zu den aus dem SK 515E
(ab BG5) bekannten Features ("Sicherer Halt,
CAN-open on board, ...) zusatzliche Eingange fur
den Anschluss von Steuersignalen und die Positio-
niersteuerung POSICON auf. Mit Hilfe der POSICON
bietet der SK 535E eine anwenderfreundliche Még-
lichkeit, eine relative oder absolute Lageregelung
umzusetzen. (vergl. auch SK530E / SK535E auf S.7).

e Absolutwertgeber iiber CANopen on board
e Bis zu 63 Positionen direkt parametrierbar
¢ Bindre Ansteuerung oder iiber Bussystem
* u.a. geeignet fir
- Drehtischfunktionen, mit und ohne Wegoptimierung
- Master / Slavekopplung fiir Gleichlaufanwendungen
(mit Lagesynchronitat im statischen Betrieb.)
- Fliegende Sage (selbststéndiges Aufsynchronieren
des Slaveantriebes auf den Master)
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Systemiiberhlick

Leistungsklasse 0,25kW - 7,5kW v v v v 4 v/ v v

Leistungsklasse 11kW - 37kW
(bis 160kW in Vorbereitung)

Leistung

4

Gleiche Bauform v/

Grund-
funktionen

Cold Plate, Durchstecktechnik bis

Sensorlose Stromvektorregelung (ISD-
Regelung)

Netzfilter Klasse C2,

bis 5m Motorkabel Klasse C1 bis BG 4

Bremsenmanagement, mech. Halte-Bremse

Bremschopper (Bremswiderstand optional)

Umschaltbare Parametersatze

Alle gangigen Antriebsfunktionen

Basis Funktionen

Prozessregler / PID-Regler

Durchgangige Parameterstruktur

Einfach zu bedienen

Alle géngigen Bussysteme

S N I N N N N N I N I N I N N NN
NN N N N N N A Y Y N NN RN
NN N N N N N A Y Y N N NN

Automatische Magnetisierungsanpassung
(Energiesparfunktion)

S | S TS | S TS S IS TS S TS S I8Ny s

S N N B N N N N Y S AN IN

Funktion , Sicherer Halt"”

SN N N N N N N N N I O I N N I N N RN

N
N

CANopen on Board (8G 5-7)

Inkrementalgeber-Eingang v/

Zusétzliche Steuer-Ein und Ausgange v/

SN N N N N N O N I N N N O N N N I N I N I N N
SN N N N N I N O N N N N N O N N O N I N N N

POSICON (Positioniersteuerung, Synchronlauf,
relative und absolute Lageregelung)

24V Versorgungsspannung fiir Steuerkarte
(bis 7,5kW zwingend, ab 11kW wahlweise)

PLC-Funktionalitat

S TS (S [ S I SIS S 188181881888 1NN SN s s

Spezial Optionen

N

Universal-Geber-Interface v

S TS S S TS DS S S S [ S 181818188 18181818818y s

Betrieb von Synchronmotoren v

NoR?
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Schnittstelien

ﬂtet%”‘@‘qn m {

NORDAC

L] o
D T —
™ L e
o o, ik
[R—_—— 11
Bty

{1 Gelrisbatua HORD et it
oy S ==
LRI e Q 2 ( E
8 =

o -

Famms - 0
it

- - 1N

iy e st 07 7 AN .

o i g

[ T T

Tl e ™ .

i I N®

A’ RO TTTRE

ACHTUNGE

CAUTIOND & "\'

Copts s hovpes AT TR
p———

Dhtne by fistiad % ivsies
L - - ¥

L TR -
% LU e
]

n =
= i
.nm 1$ - “4
“RTOf... X I L
n “’%: PMETE n =
Wi | YO e

L - v s

L

b
"

B4 k) Kip

a2y - v
o 2,y
z

Mg =

“vhl"."i".l % XET
= N .
B me s

Ll

838

NORP

DRIVESYSTEMS




T LI

Schnittstellen SK SK SK SK SK SK SK SK SK SK
500E | 505E | 510E | 511E | 515E | 520E | 530E | 535E 540E 545E
Leistungsklasse
0,25 - 7,5kw / 7 v 7 7 v 7 7 7
Leistungsklasse
11-37kw . o
5x Digitaleingang J J/
2x Analogeingang einDIN |ein DIN
(0...10V / 0/4...20mA) ausge- ausge-
1x Analogausgang fiilhrtals |fiihrt als
2x Multifunktions- v v v v v v v v potential- |potential-
relais getrennter|getrennter
RS 485 und RS 232 Kaltleiter- |Kaltleiter-
auf RJ 12-Buchse éingang |eingang
1?( Inkrementalgeber- v / v v v
Eingang
v v
o je ein DIN | je ein DIN
zusatzlich auch als |auchals
2x Digitaleingang DOUT DOUT
2x Digitalausgang v v v und ein | und ein
1x RS 485 DOUT DOUT
auf Klemme als DIN als DIN
parame- | parame-
trierbar | trierbar
Zusatzlicher v v
potentialgetrennter (ab (ab
Kaltleitereingang BG5) BG5)
Externe 24V Versor-
gung der Steuerkarte v / 7 7
Sicherheitsfunktion
+Sicherer Halt” v v/ v v v v v
2x R) 45 fiir p (a/ Sy p , p p
CANopen In/Out BG5)
1xRJ 12 fir
Bedienung und v v v v v v 4 v v v
Diagnose
Universal- v v

Geber-Interface




Hardware-Eigenschaften der Kompaktgerate

Gerate ohne Derating anreihbar

Gleiche AbmaBe bei unterschiedlichem Funktionsumfang
der Performance-Stufung

Coldplate (bis BG4) / Durchstecktechnik (bis BG2)

(Durchgangsverdrahtung)

\I Steckbare Klemmenblécke fiir Steuersignale
—O

C) Ext. Versorgungsspannung 24V fiir die Steuerkarte
24V . .
(je nach Ausfiihrung)

\| Anschlusstechnik im bekannten Schiitzdesign

Fiir alle Falle

AT Ex ATEX-konform

konform)|| (Einsatzin explosionsgefahrdeten Bereichen)

g " _ . R
& j, RoHS-konform (Z.B. , bleifreies” Loten)

:@u UL-Zertifizierung / cUL (mit Vorschalt-Komponente)

C-Tick-Zertifizierung (Australien)

( ( CE - Erfiillung der Anforderunger der EMV - Richtlinie entspre-

chend der EMV Produktnorm fiir motorbetriebene Systeme

NOR?
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Alternative Kiihlsysteme , Cold-Plate”

und Durchstecktechnik

Neben Standardkihltechnik-Ausfiihrungen sind
alle SK 500E-Umrichter bis BG4 auch als Cold-Plate
und bis BG2 in Durchstecktechnik erhéaltlich. Bei
der Cold-Plate-Variante wird der Standardkthlkor-
per durch einen ebenen Kuhlflansch ersetzt. Um
die Warme des Umrichters abzuleiten, wird dieser
auf eine z.B. durch Wasser, Luft oder Ol gekihl-
te Flache montiert. Wesentliche Vorteile hierbei
sind vor allem die um ca. 35 mm reduzierte Bau-
tiefe des Geréates auf 119 mm und die verbesserte
Warmeabfuhr. Bei der Durchstecktechnik wird als
optionale Baugruppe ein gerippter Kihlkérper ge-
liefert, der auf das Cold-Plate-Gerat montiert wer-
den kann. Der Umrichter wird so im Schaltschrank
angebracht, dass sich der Kiihlkérper auBerhalb des
Schaltschranks befindet und ein GroBteil der War-
meabfuhr dorthin verlagert wird. Dies entlastet die
Innentemperatur des Schaltschranks — Klimagerate
und Lufter kénnen entsprechend kleiner gewahlt
werden oder ganz entfallen.

Cold-Plate

ATEX-konforme Antriebssysteme fiir erh6hte

Sicherheit

Es stehen geprifte und zertifizierte Kombinationen
aus SK 500E-Umrichtern und NORD-Motoren in er-
hoéhter Sicherheit zur Verfigung. Wo typischerwei-
se bei Umrichter-Betrieb druckfest gekapselte Mo-
toren eingesetzt werden mussen, kann hier auf eine
Kombination Exe-Motor und SK 500E Frequenzum-
richter* von NORD zurlckgegriffen werden. Hier-
bei profitiert man von einem erheblichen Kosten-
vorteil. Das Gewicht und der Preis eines solchen
Antriebspaketes stehen in einem guten Verhaltnis
zur Motorleistung und bieten somit eine effiziente
Loésung.

Vorteile auf einen Blick:

¢ Bis zu 40% Preisvorteil fr den Getriebemotor
gegenUber Antrieben mit druckfesten Motoren
Deutliche Gewichtsreduzierung
Mit PTB Abnahme fur Zone 1 und Zone 2
50 Hz- oder 87 Hz-Kennlinie méglich
Regelbereich 5 Hz bis 100 Hz
Leistungsbereich von 0,18 kW bis 13,5 kW
(Motorleistung)

ATEX

konform

* Installation des Frequenzumrichters auBerhalb
der Gefahrdungszone!

[T

-

Durchstecktechnik

N
=
&
3
V]

=4
(0]
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Sicherheitsfunktion ,Sicherer Halt"

Sicherheitsfunktion ,Sicherer Halt"

Beim Anlagenbetrieb stehen Personensicherheit
und hohe Verfugbarkeit im Mittelpunkt. Nach Akti-
vierung eines Sicherheitskreises durch Offnen einer
Schutzhaube oder -tir muss sichergestellt sein, dass
keine rotierenden Anlagenteile zum Arbeitsun-
fall fuhren. Bei einem Motor mit NORD-Frequenz-
umrichter wird dies durch eine sichere Pulssperre
gelost, die einen normgerechten Schutz vor Wie-
deranlauf des Motors bietet. Diese sichere Sperre
beinhaltet eine Spannungsversorgung der elek-
tronischen Leistungsschalter durch ein Sicherheits-
schaltgerat. Dadurch ist der Frequenzumrichter
direkt nach SchlieBen des Sicherheitskreises ohne
erneute Initialisierung sofort wieder zum Einschal-
ten bereit.

Sicherheitsfunktion
»Sicherer Halt"

24V -|Versorgungs-
spannung
Not - Aus

Sicherheits-
schaltgerat

Sicherheitsgerichtete

Schnellhalt 24V - Spannung

Pulssperre 24V

Frequenzumrichter Netz-

SK 500E L% Jspannung

Normen

¢ DIN EN ISO 13849-1:Performance Level e

* DIN EN 61508: SIL 3

¢ DIN EN 60204-1: Stop-Funktion

¢ pr DIN EN 61800-5-2: Sicherheitsfunktionen

Anwendungen
* Rotierende Bearbeitungsmaschinen (z. B. Frase)
* Abgesperrte Verfahrsysteme mit Schutztlren

Vorteile auf einen Blick

* Hohe Verfugbarkeit durch standigen
Online-Betrieb

e Einsparung von Schiitz-Komponenten

e VVermeidung von Initialisierungszeiten

* Lange Lebensdauer durch elektronisches
Schalten (keine elektromechanischen Kontakte)

e Kostenorientierte Lésung durch Kompaktgerat

Bisheriges Prinzip
zur Realisierung
mit Schiitz-Technik

24V - |Versorgungs-

NOR?
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POSIGON und PLC

POSICON

Frequenzumrichter mit integrierter POSICON -
Funktionalitat sind in der Lage Uber entsprechende
Schnittstellen die aktuelle Position des Antriebes
zu ermitteln. Als Schnittstellen stehen Inkremental-
gebereingange (TTL / HTL) oder Absolutwertgeber
Uber CANopen (ab SK 540E auch SSI, BISS, EnDat 2.1
und Hiperface) zur Verfigung. Die POSICON bietet
neben der klassischen Punkt zu Punkt — Positionier-
ung (absolute Positionerung) die Moglichkeit der
relativen Positionierung fir Endlosachsen und da-
raber hinaus diverse Technologiefunktionen (Dreh-
tisch ,mit Wegoptimierung”, Gleichlauf, fliegende
Sage).

Durch die in der POSICON standardmaBig enthal-
tenen Positionsspeicherpldatze und Features, wie
.Teach in”, ,Referenzpunktfahrt”, ,Reset Positi-
on"”, , Offset Position”, ,Zielfensterpositionierung”
und ,S-Rampe” ist der Frequenzumrichter komplett
eigenstdndig in der Lage, eine Lageregelung auszu-
fihren. Die Aufgaben einer externen Steuerung be-
schranken sich somit nur noch auf den Startimpuls
und die Ubermittlung der Zielposition (Uber Digi-
tal /0 bzw. auf Feldbusebene). Selbst die Uberwa-
chung des Positioniervorganges und die Meldung
der Betriebszustdnde Ubernimmt der Frequenzum-
richter.

PLC

In den meisten Fallen erfolgt die Ansteuerung eines
Frequenzumrichters durch eine Gbergeordnete SPS.
Der Einsatz einer externen SPS bedeutet allerdings
zuséatzlichen Platzbedarf und Installationsaufwand,
um die Kommunikation zwischen der SPS und den
Teilnehmern (z.B. Frequenzumrichter) herzustellen.
Far viele Anlagen mit relativ einfachen Antriebs-
aufgaben nimmt der daftr erforderliche Aufwand
leicht eine fragwirdige GréBe an.

An dieser Stelle greift der SK 540E / SK 545E ein,
dessen integrierte auf AWL basierende PLC-Funk-
tionalitat (angelehnt an IEC 61131-3) speziell auf
Antriebsaufgaben abgestimmt ist. Mit einer Re-
chenleistung von ca. 200 AWL Befehlen je ms und
einer Gesamtzahl von ca. 1280 Befehlen im Pro-
gramm ist diese Steuerung in der Lage eine Reihe
an Aufgaben im Umfeld des Umrichters zu Uber-
nehmen. Es kénnen Umrichter-Eingénge oder Uber
einen angeschlossenen Feldbus ankommende In-
formationen Uberwacht, ausgewertet und in ent-
sprechende Sollwerte fur den Frequenzumrichter
weiterverarbeitet werden. Auch eine Visualisierung
von Anlagenzustdnden und die Eingabe spezieller
Kundenparameter sind Uber optionale Hilfsmittel
(ParameterBox, NORDCON Software) méglich.

NoR?
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Integrierte Funktionen fiir
verschiedenste Anwendungen

Applikative Funktionen eines SK 5xxE

Energiesparfunktion
e Automatische Magnetisierungsanpassung

MM far Pumpe/Lufter-Anwendungen
e e ° Hoher Energiespareffekt

e Einfache Einstellung tGber Parameter
o
I

Zwischenkreiskopplung
e Auf Klemmen geflhrter Zwischenkreis bei

ﬁﬁ jeder Gerate-Ausfiihrung
e s ° Energiespareffekt bei ausgeglichenem
motorischen und generatorischen Betrieb

| | g J¢5] * Einsparung eines Bremswiderstands moglich
| | SK511E

o
2
2
5
2]
£
2
2
2
3
g
&

Einsatz von energieeffizienten NORD-Produkten

Hubwerk-Funktionalitat

* Hochwertige Stromvektorregelung
SK510E (ISD_R.egelung) .
s ° Integrierter Bremschopper zur Umleitung
von generatorischer Energie zu einem
Bremswiderstand (optional)

M i i i
e S5k 5116 e Optimaler Betrieb durch wenige
——

Parameter-Einstellungen anpassbar

Prozessregler PID
¢ PID-Regler in jeder Gerate-Ausfiihrung

MMM enthalten
e e s ° P-, |I- und D-Anteil separat einstellbar

* Hochwertige Regelung
SK 535E|SK 545E
e T
—
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Applikative Funktionen eines SK 5xxE

Sicherheitsfunktion , Sicherer Halt"

M e Abschaltung der Versorgungsspannung
SK 530E 24V DC des IGBT-Moduls
- m SK 520E .

*VerschleiBfreie Lésung
SK 535E
.

e Kostenersparnis gegeniber Schiitz-
Servo-Modus

Ausfihrung
e Hochwertige Drehzahlregelung moglich
"‘“‘"M *\/olles Drehmoment bis zum Stillstand
— (Drehzahl 0)

e Digitaler Drehzahlregler mit
BN 535¢ anwendungsrelevanter Einstellmoéglichkeit
SK 505E SK511E
|

Absolute und relative Positionierung mit POSICON
* Absolute Positionierung zum Anfahren von
SKSWE sm.,E festen Werten z.B. auf einer endlichen
—— A\Chs€
e Relative Positionierung fur Schrittbetrieb
5K5155E ¢ Kinderleichte Umsetzung durch Einstellen
sk sos °K 311 weniger Parameter

Evakuierungsfahrt

e Evakuierungsfahrt eines stecken-
scann sks20e SKSHE U gebliebenen Aufzugs méglich
— * Notbetrieb mit geringer Gleichspannung

aus USV (z.B. Batterie) moglich

|

ﬁ * Gerate-Ausfihrungen mit
5K 505 [k ext. 24V-Versorgung fur die Steuerkarte
—

Master / Slave-Betrieb

* Ansteuerung eines oder mehrerer Slave-

"‘“"MM umrichter durch einen Masterumrichter
e ———— * KOommunikation tiber USS, CAN bzw. CAN-

open mit Steuerwort und Sollwerten

e je nach Performancestufe vom Drehzahl-
B s 5116 bis zum Lagegleichlauf moglich
[

NoR®
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NORD CON

NORD CON ist die kostenlose, auf Microsoft® Win-
dows™ (2000/XP/vista/7) PC's lauffahige Bediensoft-
ware zur Steuerung, Parametrierung und Diagnose
aller NORD-Frequenzumrichter.

Steuerung

Durch ein Software-Fenster mit allen Bedienele-
menten einer SimpleBox kann der angeschlossene
Frequenzumrichter manuell bedient werden. Es
kann ein Freigabesignal mit Sollwert-Vorgabe er-
folgen. Die Parameter-Einstellungen kénnen an-
gepasst und Lese-Parameter (Informationen und
Fehlermeldungen) eingesehen werden. Anwender
kénnen somit auf ein unterstitzendes Hilfsmittel
fur jede Inbetriebnahme zurickgreifen.

Parametrierung

Mit einer komfortablen Ubersicht kann der An-
wender jeden verfligbaren Parameter einsehen
und anpassen. Uber entsprechende Druckoptionen
entstehen Parameterlisten komplett oder lediglich
mit geanderten Werten in gedruckter Form. Die
fertigen Datensatze kénnen auf dem PC/Laptop ab-
gespeichert und fiur die spatere Verwendung archi-
viert werden.

Programmierung der PLC (ab SK540E)

Fur die Erstellung, Bearbeitung und Verwaltung
eines PLC- Programmes steht ein PLC Editor zur Ver-
figung. Die PLC- Programme kdénnen mit diesem
Editor auch getestet (Debugging) und an den Fre-
quenzumrichter Ubertragen werden.

20
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Diagnose

Die Oszilloskop-Funktion der NORD CON stellt ein
einfaches, aber sehr hilfreiches Instrument dar,
um Antriebssysteme optimal abzustimmen. Uber
Liniendiagramme kdénnen alle Antriebskennwerte
(Strom, Drehmoment, usw.) aufgezeichnet und
analysiert werden. Mit diesen Ergebnissen sind an-
wendungsbezogene Einstellungen nachjustierbar,
so dass ein optimaler Betrieb entsteht. Das ist z.B.
hilfeich bei der Kontrolle der Bremsenansteuerung
oder bei einer Hubwerksfunktion.




Technologiebhoxen

Technologieboxen als optionale

Erweiterung

Jeder SK 5xxE verflgt Gber einen modu-
laren Steckplatz, der im Auslieferzustand
mit einer Blind-Abdeckung versehen ist.
Hier kann optional eine Technologiebox
zur Bedienung des Gerates oder flr eine
Bus-Ansteuerung hinzugefligt werden.

Gelasertes
Typenschild mit allen
Gerate-spezifischen
Angaben

Typenbezeichnung und
Materialnummer

e ID-Nummer
und Seriennummer

e Technische Daten und
Zertifizierungen

e Barcodes zur schnellen
Erfassung

DRIVESYSTEMS



SK TU3-PBR

Mat-Nr. Bus-Schnittstelle Profibus

275900 030
Stecker: SUB-D 9-polig

. Status-LEDs

Ausfuhrung Bus-Adresse Uber Parameter
einstellbar

Baudrate Max. 1,5 MBit/s

Protokoll DPV 0

SK TU3-PBR-24V

Bus-Schnittstelle Profibus mit

NOR?
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g/l7ast—9l\(l)r6 160 externer 24V-Versorgung
Stecker: SUB-D 9-polig

Ausfihrung StheJcﬁliz)Lgizischalter far Bus-
Adresse und PPO-Typ

Baudrate Max. 12 MBit/s

Protokoll DPV 0

CANopen

SK TU3-CAO Bus-Schnittstelle

Mat-Nr. CANoben

275 900 075 P
Stecker: SUB-D 9-polig

.. Status-LEDs

Ausflihrung Drehkodierschalter fir Bus-
Adresse und Baudrate

Baudrate Max. 1 MBit/s

Protokoll DS 301 und DS 402

Dem

ISVII<aI-LI{13r_DEV Bus-Schnittstelle
: Device Net
275 900 085
Stecker: 5-polige Klemme
.. Status-LEDs
Ausfuhrung Drehkodierschalter fur
Bus-Adresse und Baudrate
Baudrate Max. 500 kBit/s
Protokoll AC-Drive




|S\/I|(a1_l|J\]3|‘;AS1 BUS-Schnittstelle
275 900 170 AS-Interface
¥ Anschlussklemmen fur max.
Ausflhrung 4 Sensoren, 2 Aktoren
Slaveprofil S-7.4 (Standard-
Protokoll Slaves) mit zyklischen 4 Bit

E/A-Daten. Moglichkeit des
Stringtransfers.

InterBus m—
EtherCAT ™
SK TU3-1B5 Bus-Schnittstelle
275 900 065 InterBus SK TU3-ECT .
Mat-Nr Ethernet-basierendes
Stecker: 2 x SUB-D 9-polig 275 900 180 Bussystem EtherCAT
Ausfuhrung Status-LEDs
2-polige Klemme ext.24V gteﬁlffng-- Bus In/O
Ausfahrun X ur Bus In/Out
Baud Max. 500 kBit/s I Status-LEDs )
audrate (optional 2 MBit/s) 2-polige Klemme fur ext. 24V
DRIVECOM 21-Profile Baudrate Max. 100 MBit/s
Protokoll einstellbar
Protokoll CoE

R}I(aI—LI{I%PNT Ethernet-basierendes
275 900 190 Bussystem PROFINET
Stecker: 2x RJ45 nach
Ausfuhrung 'é,gg(ﬁ;?l_pfsg'kat'on
2-polige Klemme flr ext. 24V
Baudrate Max. 100 kBit/s
Protokoll PROFINET 10

Conformance Class B

NoR®
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SimpleBox

ControlBox

Rlll<a§—sl\lxr-o Bedienfeld zum Aufstecken
275 900 095 auf eine Bus-Technologiebox
7-Segment-Anzeige
Ausfuhrung Druck-/Drehtaster
Anschluss an Diagnose-RJ12
Sprachen -

SK TU3-CTR Bedienfeld zur direkten und

Mat-Nr. schnellen Parametrierung

275900 090 und Diagnose
7-Segment-Anzeige

Ausflihrung Folien-Tastatur zur Bedienung
Status-LEDs

Sprachen -

Speicher

Kein Datensatz speicherbar

Speicher

1Datensatz speicherbar

ParameterBox

Bedienfeld zur textge-

Potentiometer
Box
SK TU3-POT Bedienfeld mit
Mat-Nr. Ein/Aus-Taster und
275900 110 Sollwert-Potentiometer
Handliches Potientometer
Ausflihrung 0-100%
Folien-Tastatur
Sprachen -

SK TU3-PAR steuerten Inbetriebnahme.
Mat-Nr. Parametrierung und
275900 100 Steuerung des Frequenz-
umrichters
Klartext-Display
Ausfihrung Folien-Tastatur zur Bedienung
Status-LEDs
Sprachen DE, GB, FR, SE, NL, ES, PL

Speicher

Kein Datensatz speicherbar

Speicher

gl
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Komfortable Bedienung und Diagnose
mit elektronischen Boxen

Zur Steuerung, Parametrierung und Diagnose der Slmple Box

Frequenzumrichter SK 500E stehen unterschiedliche

Hilfsmittel zur Auswahl. I -:j

e ParameterBox
e SimpleBox
e PC/Laptop mit NORD CON-Software

SK CSX - 3H
Handheld
Mat-Nr.

275 281013 Bedienfeld fur die einfache

SK CSX - 3E
Schaltschrank- und schnelle Handhabung.

Einbau
Mat-Nr.
275 281 413

Parameter Box Display 4-stellige 7-Segment-Anzeige

ﬂ;ﬁgﬁeﬁH Komforttables Bedienfeld

Mat-Nr zur textgesteuerten Inbe-

275 281 014 triebnahme, Parametrierung
und Steuerur?g des Fre-

) quenzumrichters. 5 Daten-
chhF;'IA"cEch?eEnk- satze sind speicherbar. Eine
Einbau direkte Anbindung an den
Mat-Nr PC Gber USB ist bei der
275 281 414 Handheldvariante méglich.
Display Klartext-Display

NoR®
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EMV - Kit
EMV - Kit: SK EMC 2- ...

Zur EMV - gerechten Anbindung geschirmter Kabel,
Varianten fur alle UmrichterbaugréBen verfagbar.

EMV - Kit ll%
O

E?ela?urgfi e | v - kit Material-
umrichters

BG1und BG2 | SKEMC2-1 | 275999 011
BG3und BG4 | SKEMC2-2 | 275999 021
BG5S SK EMC2-3 | 275999 031
BG6 SK EMC2-4 | 275999 041
BG7 SK EMC2-5 | 275999 051

Elektronischer Bremsgleichrichter
SK EBGR-1

Zur direkten Ansteuerung elektromechanischer
Gleichstromhaltebremsen, inklusive Rickmeldung
und Uberwachungsfunktion der Bremsspule, Hut-
schienenmontage. Mat-Nr. 19 140 990

Anschluss Kit
HTL-Geber WK 4/2/4*680 OHM

Zum Anschluss eines HTL — Gebers an den TTL - En-
codereingang des Frequenzumrichters, Hutschie-
nenmontage. Mat-Nr. 278 910 340

Sollwertwandler +/- 10V

Zum Anschluss eines bipolaren Analogsignals an
den unipolaren Analogeingang eines Frequenzu-
mrichters (bis BaugroBe 4), Hutschienenmontage.
Mat-Nr. 278 910 320

PAS)
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Energie gekonnt genutzt

NORD Antriebselektronik

ero6ffnet durch Energiesparfunktionen (z.B. auto-
matische Magnetisierungsanpassung) besonders
groBe Potentiale im Teillastbereich.

Der konsequente Einsatz von NORD-Antriebstech-
nik mit energieoptimierten Getrieben, Motoren
und der Steuerung durch Frequenzumrichter bietet
Einsparpotenzial von bis zu 40%.

——IE3 = Premium Efficiency
——1E2 = High Efficiency (Eff1)
—IE1 = Standard (Eff2)

e N e U 0.75 kW bis 370 KV ee—p

=)
c

//—

Wirkungsgrad/%

0,1 1 100 1000

10
Nennleistung/kW

IE1 Standardmotor mit Aluminium im Rotor
SIS EE PRI D MO IE2 Energiesparmotor mit Aluminium im Rotor
Frequenzumrichtern

) e B e o e o IE3 Energiesparmotor mit Kupfer im Rotor
v/ Stromvektorregelung

¢/ Automatische Magnetisierungsanpassung
v/ 87 Hz-Betrieb

DRIVESYSTEMS




Technische Daten

Funktion Spezifikation

1~ 115V 0,25 - 0,75 kW (kein Netzfilter)
Leistung/Spannung 1/3~ 230V 0,25 - 11 kW
3~ 400V 0,55 - 37 kW (45-160 kW in Vorbereitung)

¢ Integriertes Netzfilter Klasse A (Industriebereich),
Klasse B bis 5m Motorkabelldange bis BG 4
Standard e Durchgangige und anwenderfreundliche Parameterstruktur
e Anpassbar fiir Betrieb am IT-Netz oder ableitstromarmen Betrieb
e Automatische Motorparameter-ldentifikation

Ausgangsfrequenz 0,0 ... 400,0 Hz

Typ. Uberlastbarkeit 200% fur 3,5s, 150% fiir 60s

Ubertemperatur, Kurzschluss, Erdschluss,

SchutzmaBnahmen gegen Uber-/Unterspannung, Uberlast

Sensorlose Stromvektorregelung (ISD), lineare U/f - Kennline,

gl e automatische Magnetisierungsanpassung (Energiesparfunktion)

Motortemperatur Temperaturfiihler (PTC), Temperaturwachter (Bimetal),
Uberwachung Temperatur Sensor (KTY84), I1’t- Motor

RS 485 (USS), RS 232 (Inbetriebnahme und Diagnose),

Standard Schnittstellen CANopen (ab SK 511E)

Umgebungstemperatur 0°C...+40°C (S1- 100% ED), 0°C... +50°C(S3 - 75% ED 15min)

Konvektion bis 1,1 kW (0,75kW bei 230V),
Kiihlsystem Temperaturgesteuerter Liifter ab 1,5 kW (1,1kW bei 230V)
Alternativ: Cold-Plate (bis BG4) / Durchstecktechnik (bis BG2)

Schutzart 1P20

NOR?
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Funktion

Spezifikation

Sicherheitsfunktion
Sicherer Halt”

Frequenzumrichter mit sicherer Pulssperre

STO - Safe Torque Off — Sicher abgeschaltetes Moment
SS1 - Safe Stop 1 — Gesteuertes Stillsetzen des Motors
DIN EN ISO 13849-1 / DIN EN 61508 / DIN EN 60204-1

Positioniersteuerung
POSICON

¢ Bis zu 63 absolute Positionen binar ansteuerbar, nahezu unbegrenzte
Anzahl bei Bus-Ansteuerung

Zeitoptimale und sichere Fahrt bis zum Ziel durch Wegrechnung
Anfahren von Schrittweiten fiir relative Positionierung
Gleichlauffunktionalitat Giber RS 485 oder CANopen mdéglich
Rundachsen-Funktion (Module-Achsen) z.B. fiir Drehtisch-Anwendungen
Inkrementalgeber TTL auf Klemme

Absolutwertgeber iiber CANopen (on board)

Kombigeber (Inkremental- und Absolutwertgeber), sowie Drehgeber
fiir spezielle Umgebungsbedingungen auf Anfrage

SPS - Steuerung
PLC

Programmiersprache AWL / Instruction List (IL)

Umfangreiche Operatoren und Funktionsblockbibliothek
Optimiert auf Antriebsaufgaben

Angelehnt an IEC 61131-3

Visualisierung und Programmierung iiber NORDCON - Software
Visualisierung und Parametrierung liber ParameterBox

SPS - Rechenleistung: ca. 200AWL - Befehle / ms

SPS - Programmlénge: ca. 1280 Befehle

Option

Beschreibung

Technologieboxen

Aufschnappbare Box fiir Bedieneinheit oder Bussystem

Anschlusskabel

Verbindungskabel zwischen SK 500E und PC (RJ12/SUB-D)

Bremswiderstinde

Zur Nutzung des integrierten Brems- Choppers,
bei generatorisch riickgespeister Energie

Ein-/ Ausgangsdrosseln

Eingangsdrossel: Bei Netzspannungs-Schwankungen oder Reduzierung
von Oberwellen
Ausgangsdrossel: Bei langen Motorkabellangen (>30m)

EMV- Kit

Fiir eine EMV-gerechte Schirm-Anbindung von anzuschlieBenden Kabeln

F 3050 DE
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SK 9xxE 1~110...120V und 1/3 ~ 200 ... 240V

Unmrichtertyp Netz- Ausgangs- Motornennleistung Motornennleistung
SK 5xxE... spannung | spannung 230 V [kw] 240 V [hp]
-250-112-0 0,25 :
1~ 3~
1
-370-112-0 110...120V, | 0-2 fache 0,37 ;
-550-112-0 -/+10%, Netz- 0,55 3
47...63Hz spannung
-750-112-0 0,75 1
Umrichtertyp Netzspannung Motornennleistung Motornennleistung
SK 5xxE... 230 V [kw] 240 V [hp]
-250-323-A 0,25 :
-370-323-A 0,37 :
-550-323-A 0,55 3
1/3 ~ 200...240V, ' 4
-/+10%,
-750-323-A [+10% 0,75 1
47...63Hz
111-323-A 1.1 13
-151-323-A 1,5 2
-221-323-A 2,2 3
-301-323-A 3,0 4
-401-323-A 4,0 5
551-323-A 3 ~ 200...240V, 5.5 7%
-/+10%,
-751-323-A 47...63Hz 7,5 10
-112-323-A 11 15
-152-323-A 15 20
DRIVESYSTEMS
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Ausgangsnennstrom Typ. Eingangsstrom Abmessungen
rms [A] rms [A] LxBxT [mm]
1,7 8
2,2 10
BG1: 186 x 74 x 153
3,0 13
4,0 18
Ausgangsnennstrom Typ. Eingangsstrom Abmessungen
rms [A] rms [A] LxBxT [mm]
1,7 3,7/2,4
2,2 4,8/ 3,1
BG1: 186 x 74 x 153
3,0 6,5/4,2
4,0 8,7/5,6
5,5 12,0/ 7,7
7’0 15’2 / 9,8 BG2: 226 x 74 x 153
9,5 19,6 / 13,3
12,5 17,5
BG3: 241 x 98 x 181
16,0 22,4
22 30,8
BGb5: 324 x 157 x 224
28 39,2
46 64,4 BG6: 364 x 183 x 234
60 84 BG7: 456 x 210 x 236
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SK 9xxE 3 ~ 380 ... 480V

Unmrichtertyp Netzspannung Motornennleistung Motornennleistung
SK 5xXE... 400 V [kW] 480 V [hp]
-550-340-A 0,55 ;
-750-340-A 0,75 1
-111-340-A 1.1 13
-151-340-A 1,5 2
-221-340-A 2,2 3
-301-340-A 3,0 4
-401-340-A 4,0 5
3 ~ 380...480V,
-551-340-A -20%/+10%, 5,5 7
47...63Hz

-751-340-A 7.5 10
-112-340-A 11,0 15
-152-340-A 15,0 20
-182-340-A 18,5 25
-222-340-A 22,0 30
-302-340-A 30,0 40
-372-340-A 37,0 50
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Ausgangsnennstrom Typ- Eingangsstrom Abmessungen
rms [A] rms [A] LxBxT [mm]
1,7 24
BG1: 186 x 74 x 153
2,3 3,2
3,1 4,3
BG2: 226 x 74 x 153
4,0 5,6
5,5 7,7
7,5 10,5
BG3: 241 x 98 x 174
9,5 13,3
12,5 17,5
BG4: 286 x 98 x 174
16 22,4
24 33,6
BG5: 324 x 157 x 224
31 43,4
38 53,2
BG6: 364 x 183 x 234
45 64,4
60 84,0
BG7: 456 x 210 x 236
75 105,0

NoR®
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Unterbau - Kombi -Netzfilter

Unmrichtertyp Netzfiltertyp Materialnummer Dauerstrom
SK 5xxE... IP20 [A]
0,25... 0,75 kw SK NHD-480/6-F 278 273 006 5,5
3
N 1.1... 2,2 kW SK NHD-480/10-F 278 273 010 9,5
o
3,0... 4,0 kw SK NHD-480/16-F 278 273 016 16
0,55... 0,75 kw SK NHD-480/3-F 278 273 003 2,3
g 1,1... 2,2 kW SK NHD-480/6-F 278 273 006 5,5
S
o 3,0... 4,0 kw SK NHD-480/10-F 278 273 010 9,5
5,5... 7,5 kW SK NHD-480/16-F 278 273 016 16
Unterbau -Netzfilter
Umrichtertyp Netzfiltertyp Materialnummer Dauerstrom
SK 5xxE... IP20 [A]
g 5,5... 7,5 kW SK LF2-480/45-F 278 273 045 45
N
o 11 kW SK LF2-480/66-F 278 273 066 66
g 11... 15 kW SK LF2-480/45-F 278 273 045 45
S
. 18,5... 22 kW SK LF2-480/66-F 278 273 066 66
Allgemeines

NetZfilter dienen im Allgemeinen zur Reduzierung der Emis-
sionen Elektromagnetischer Stérungen. Bei Frequenzumrich-
tern der Reihe SK 500E ist ein Netzfilter der Klasse C2 (max.
20 m abgeschirmtes Motorkabel) bzw. der Klasse C1 (BG
1-4, max. 5 m abgeschirmtes Motorkabel) integriert.

Fr groBere Kabellangen bzw. eine Verbesserung des Funk-
entstérgrades stehen verschiedene adaptive NetZfilter zur
Auswahl.
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Unterbau - Netzfilter

Induktivitat Ableitstrom* L B T
[mH] [mA] [mm] [mm] [mm]
3x6,4 1/10 290 88 74
3x3,7 12 /120 305 115 98
3x22 12/120 350 140 98

3x15,3 1/10 250 75 60
3x6,4 1/10 290 88 74
3x3,7 12 /120 305 115 98
3x22 12/120 350 140 98
Ableitstrom* L B T
[mA] [mm] [mm] [mm]
12/120 380 164 75
12 /120 428 182 75
12/120 380 164 75
12 /120 428 182 75

* 1. Wert: Bemessen auf max. zul. Schwankung der
Eingangsspannung nach IEC 38 + 10%

2. Wert: Berechnet bei max. Eingangsspannung und
Ausfall von 2 Phasen ( typ. @50Hz)

Unterbau — NetZzfilter, Kombifilter SK NHD (IP20)
stehen in vier BaugroéBen bis zur Frequenzumrichterleistung
von 7,5 kW (400V) zur Verfiigung. Die Montage dieses Netz-
filters kann flach unter dem Frequenzumrichter erfolgen. Da-
durch wird Platzbedarf optimiert. Diese Kombifilter vereinen
die Vorzlge eines NetZfilters und einer Netzdrossel in einem
Gehéause und ermdglichen eine Funkentstérung Klasse C1
mit max. 50 m / Klasse C2 mit max. 100 m Lange eines ab-
geschirmten Motorkabels.

Unterbau — NetZfilter, SK LF2 (IP20)

stehen in zwei BaugroBen bis zur Frequenzumrichterleistung
von 22 kW (400V) zur Verfiigung. Die Montage dieses Netz-
filters kann flach unter dem Frequenzumrichter erfolgen.
Dadurch wird Platzbedarf optimiert. Diese NetZzfilter ermégli-
chen eine Funkentstérung Klasse C1 mit max. 50 m / Klasse
C2 mit max. 100 m Lange eines abgeschirmten Motorkabels.




Chassis - Netzfilter

Unmrichtertyp Netzfiltertyp Materialnummer Dauerstrom
SK 5xXxE... P20 [A]
0,25... 1,1 kW SK HLD 110-500/8 278 272 008 8
. 1,5... 2,2 kW SK HLD 110-500/16 278 272 016 16
Ez 3,0... 5,5 kw SK HLD 110-500/30 278 272 030 30
" 7,5 kw SK HLD 110-500/42 278 272 042 42
11 kw SK HLD 110-500/75 278 272 075 75
0,55... 2,2 kW SK HLD 110-500/8 278 272 008 8
3,0... 5,5 kw SK HLD 110-500/16 278 272 016 16
- 7,5 kw SK HLD 110-500/30 278 272 030 30
§z 11 kw SK HLD 110-500/42 278 272 042 42
™| 185kw SK HLD 110-500/55 278 272 055 55
22 kw SK HLD 110-500/75 278 272 075 75
30... 37 kW SK HLD 110-500/100 278 272 100 100
Spannungsbegrenzungsfilter
Umrichtertyp Netzfiltertyp Materialnummer
SK 5xxE... IP20
§ 0,25... 3,0 kW SK CIF-323-20 276 997 070
: 4,0... 11 kw SK CIF-323-40 276 997 071
§ 0,55... 7,5 kW SK CIF-340-30 276 997 080
:{, 11... 22 kW SK CIF-340-60 276 997 081

Chassis — Netzfilter, SK HLD (IP20)

stehen in verschiedenen BaugréBen fir alle verfligbaren
Frequenzumrichterleistung der Baureihe SK 500E zur Ver-
flgung. Die Montage dieses Netzfilters erfolgt unabhangig
vom Frequenzumrichter. Diese Netzfilter ermdglichen eine
Funkentstdrung Klasse C1 mit max. 25 m / Klasse C2 mit
max. 50 m Lange eines abgeschirmten Motorkabels.
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Spannungsbegrenzungsfilter, SK CIF (IP20)

Zur Einhaltung der Forderungen nach cUL (Kanadischer
Markt) ist die Verwendung eines passenden Spannungs-
begrenzungsfilters zwingend erforderlich. Fir 230V Gerate
gilt auBerdem, dass der Betrieb des Frequenzumrichters mit
einem entsprechenden Spannungsbegrenzungsfilter nur
dann zuldssig ist, wenn zusatzlich eine Netzdrossel verwen-
det wird.




Chassis- Netzfilter

Ableitstrom’ L B T

[mA] [mm] [mm] [mm]
20/ 190 190 45 75
21 /205 250 45 75
29/ 280 270 55 95
30/ 290 310 55 95
22/210 270 85 135
20/ 190 190 45 75
21 /205 250 45 75
29/ 280 270 55 95
30/290 310 55 95
30 /290 270 85 95
22/210 270 85 135
30/290 270 95 150
Dauerstrom L? B? T?

[A] [mm] [mm] [mm]

20 180,5/204,5 126/126 76,5/62,5
40 180,5/204,5 126/126 76,5/62,5
30 180,5/204,5 126/126 71/57
60 180,5/204,5 126/126 71/57

2 Abmessungen 1. Wert: Hutschienenmontage
Abmessungen 2. Wert: Wandmontage

1 Ableitstrom 1. Wert: Bemessen auf max. zul. Schwankung der
Eingangsspannung nach IEC 38 + 10%
Ableitstrom 2. Wert: Berechnet bei max. Eingangsspannung und
Ausfall von 2 Phasen ( typ. @50Hz)
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Unterbau - Widerstande

Umrichtertyp Widerstandstyp Materialnummer Widerstand
SK 5xxE... ]
0,25... 0,37 kw SK BR4-240/100 275991 110 240
2 | 0,55...0,75 kw SK BR4-150/100 275991 115 150
2
N 1.1... 2,2 kW SK BR4-75/200 275991 120 75
3,0... 4,0 kW SK BR4-35/400 275991 140 35
0,55... 0,75 kw SK BR4-400/100 275991 210 400
1,1... 2,2 kW SK BR4-220/200 275991 220 220
>
S 3,0... 4,0 kw SK BR4-100/400 275 991 240 100
<
5,5... 7,5 kW SK BR4-60/600 275991 260 60
Temperaturiiberwachung fiir BR4- Widerstande 275991 100 Bimetallschalter
als Offner
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Unterbau - Widerstand (BR4)

Dauerleistung Energie L B T
[w] Aufnahme* [kWs] [mm] [mm] [mm]
100 1,0 230 88 175
100 1,0 230 88 175
200 3.0 270 88 175
400 6,0 285 98 239
100 1,0 230 88 175
200 3,0 270 88 175
400 7,0 285 98 239
600 12,0 330 98 239

Breite Bremswiederstand + 10 mm (einseitig)
Abmessungen gelten fiir Frequenzumrichter
inklusive Bremswiderstand

* max. 1,2s einmalig innerhalb 120s

Unterbau - Widerstande SK BR4 (IP40)

stehen in vier BaugréBen bis zur Frequenzumrichterleistung
von 7,5 kW (400V) zur Verflgung. Die Montage dieses
Bremswiderstandes kann flach unter oder hochkant neben
dem Frequenzumrichter erfolgen. Dadurch wird Platzbedarf
optimiert. Elektrisch sind die angegebenen Widerstande auf
Standardanwendungen abgestimmt.
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Chassis - Widerstande

Umrichtertyp Widerstandstyp Materialnummer Widerstand
SK 5xxE [Q]
3,0... 4,0 kW SK BR2-35/400-C 278 282 045 35
>
& | 55...75kw SK BR2-22/600-C 278 282 065 22
(o]
11 kw SK BR2-12/1500-C 278 282 155 12
3,0 ... 4,0 kw SK BR2-100/400-C 278 282 040 100
55..7,5kW SK BR2-60/600-C 278 282 060 60
>
(=]
S
11... 15 kW SK BR2-30/1500-C 278 282 150 30
18,5 ... 22 kW SK BR2-22/2200-C 278 282 220 22
30 ... 37 kW SK BR2-12/4000-C 278 282 400 12
Temperaturiiberwachung fiir BR2- Widerstinde Bimetallschalter
integriert (2 Klemmen 4mm?) als Offner
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Chassis- Widerstande (BR2)

Dauerleistung Energie L B T
[W] Aufnahme*) [kWs] [mml] [mml] [mm]
400 6,0 170 100 240
600 7,5 350 92 120
1500 20,0 560 185 120
400 6,0 170 100 240
600 7,5 350 92 120
1500 20 560 185 120
2200 28 460 270 120
4000 52 560 270 240

* max. 1,2s einmalig innerhalb 120s

Chassis - Bremswiderstande, SK BR2 (IP20)

sind universell einsetzbar. Die Widerstandselemente sind
in einem Gittergehduse integriert und mussen Uber eine
separate Anschlussleitung mit dem jeweiligen Frequenz-
umrichter verbunden werden. Hierzu sollte eine abgeschirm-
te Leitung verwendet werden, die so kurz wie irgend méglich

ist. Diese Widerstande sind vor starker Verschmutzung und p
Feuchtigkeit zu schiutzen. i NOR
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1~ 230U
Unmrichtertyp Drosseltyp Materialnummer Dauerstrom
SK 5xxE IP 00 [A]
0,25 ... 0,75 kw SK CI1-230/8-C 278 999 030 8
1,1...2,2 kW SK CI1-230/20-C 278 999 040 20

3~ 230U
Umrichtertyp Drosseltyp Materialnummer Dauerstrom
SK 5xxE IP 00 [A]
0,25... 0,75 kw SK Ci11-480/6-C 276 993 006 6
1,1... 1,5 kW SK CI1-480/11-C 276 993 011 1
2,2...3,0 kw SK C11-480/20-C 276 993 020 20
4,0... 7,5 kw SK CI1-480/40-C 276 993 040 40
11 kw SK CI1-480/70-C 276 993 070 70

3~ 400V
Unmrichtertyp Drosseltyp Materialnummer Dauerstrom
SK 5xxE IP 00 [A]
0,55... 2,2 kW SK Ci11-480/6-C 276 993 006 6
3,0... 4,0 kw SK CI1-480/11-C 276 993 011 1
5,5... 7,5 kW SK C11-480/20-C 276 993 020 20
11... 15 kW SK CI1-480/40-C 276 993 040 40
18,5... 30 kw SK CI1-480/70-C 276 993 070 70
37 kw SK CI1-480/100-C 276 993 100 100

D
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Induktivitat L B T
[mH] [mm] [mm] [mm]
2x1,0 65 78 89
2x04 90 96 106
Induktivitat L B T
[mH] [mm] [mm] [mm]
3x4,88 96 60 117
3x293 120 85 140
3x1,47 155 110 177
3x0,73 155 115 172
3x0,47 185 122 220
Induktivitat L B T
[mH] [mm] [mm] [mm]
3x4,88 96 60 117
3x2,93 120 85 140
3 x 1,47 155 110 177
3x0,73 155 115 172
3x0,47 185 122 220
3x0,29 240 148 263
Allgemeines
Anlagenbedingt kann es nétig sein, Eingangsdrosseln zur Re- Es wird empfohlen, ab einer Frequenzumrichterleistung von
duzierung von gefahrlichen Netzstromspitzen einzusetzen. 45 kW immer eine Eingangsdrossel einzusetzen. Der Gera-
Durch ihren Einsatz werden auBerdem Netzriickwirkungen teschutz und das EMV- Verhalten werden zusatzlich positiv
deutlich verringert und der Stromoberschwingungsanteil beeinflusst. Alle Drosseln haben die Schutzart IPOO und sind
wird erheblich gesenkt. Der Eingangsstrom wird zudem an- UL-zertifiziert.

nahernd auf die Héhe des Ausgangsstromes reduziert.

NoR®
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Umrichtertyp Drosseltyp Materialnummer Dauerstrom
SK 5xxE IP 00 [A]
0,25... 0,75 kw SK CO1-460/4-C 276 996 004 4

1,1... 1,5 kW SK CO1-460/9-C 276 996 009 9

2,2... 4,0 kw SK CO1-460/17-C 276 996 017 17

5,5... 7,5 kW SK CO1-460/33-C 276 996 033 33

11 kw SK CO1-480/60-C 276 992 060 60
Unmrichtertyp Drosseltyp Materialnummer Dauerstrom
SK 5xxE IP 00 [A]
0,55... 1,5 kW SK CO1-460/4-C 276 996 004 4

2,2... 4,0 kW SK CO1-460/9-C 276 996 009 9

5,5... 7,5 kW SK CO1-460/17-C 276 996 017 17

11... 15 kW SK CO1-460/33-C 276 996 033 33
18,5... 30 kw SK CO1-480/60-C 276 992 060 60

37 kw SK CO1-460/90-C 276 996 090 90
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Induktivitit L B T
[mH] [mm] [mm] [mm]
3x3,5 120 104 140
3x25 155 110 160
3x1,.2 185 102 201
3x0,6 185 122 201

3x0,33 185 112 210

Induktivitit L B T
[mH] [mm] [mm] [mm]
3x3,5 120 104 140
3x25 155 110 160
3x1,.2 185 102 201
3x0,6 185 122 201

3x0,33 185 112 210
3x0,22 352 144 325
Allgemeines

GrofB3e Motorkabelldangen (Kabelkapazitat) erfordern oftmals
den Einsatz von zusatzlichen Ausgangsdrosseln am Fre-
quenzumrichterausgang.

Der Gerateschutz und das EMV-Verhalten werden auBerdem
positiv beeinflusst. Zusatzlich wird durch den Einsatz von
Ausgangsdrosseln der Gerateschutz und das EMV-Verhalten
positiv beeinflusst.

Die angegebenen Ausgangsdrosseln sind flr eine Frequenz-
umrichter-Pulsfrequenz von 3 bis 6kHz und eine Ausgangs-
frequenz von 0 bis 120Hz ausgelegt. Alle Drosseln haben
die Schutzart IPOO und sind UL-zertifiziert.
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NORD Electronic DRIVESYSTEMS

Antriebselektronik aus eigener Hand

NORD Electronic DRIVESYSTEMS, eine Tochter der
Getriebebau NORD in Bargteheide, ist seit 1984 mit
einer Produktionsstatte in Aurich vertreten. Ende
2005 wurde das neue Werk in Aurich /Schirum be-
zogen. Hier fertigen 110 Mitarbeiter Antriebselek-
tronik wie Frequenzumrichter, dezentrale Antriebs-
technik und Servocontroller. Die Produkte werden
fur die globale Vermarktung Uber Getriebebau
NORD produziert.

Hochgeschwindigkeits-SMD-Bestiickungsanlage

Der Produktionsprozess unterteilt sich in zwei we-
sentliche Abschnitte. Zum einen ist es die Leiterkar-
tenproduktion. Dabei werden Elektronikbauteile
auf eine Platine aufgebracht, geldtet und einer
Funktionsprtfung unterzogen. Im zweiten Ab-
schnitt erfolgt die Gratemontage, die mit einer ent-
sprechenden Qualitatsprifung endet. Danach wer-
den die fertigen Produkte dem Versand zugefihrt.
Die Strategie der hohen Fertigungstiefe gepaart mit
einer modernen und wirtschaftlichen Fertigungs-
technik sichert eine hohe die Lieferperformance.
Die Standard-Frequenzumrichter werden direkt ab
Lager geliefert.

Automatische Hochspannungspriifanlage
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NOR?

DRIVESYSTEMS
F 3050 DE




1984 Beginn eigener 1992 Gemischte 1997 Philosophie: 2005 Eroffnung
Entwicklung und Produktpalette aus Nur noch Produkte NORD Electronic
Produktion von Kooperation und aus eigener Hand DIQ}‘ESYSTEMS
Frequenzumrichtern eigener Fertigung o

-
-
o
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NORD Drivesystems | Global vor Ort

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG, Rudolf-Diesel-Str. 1, D-22941 Bargteheide

Fon +49(0) 4532 /401 - 0, Fax +49 (0) 4532 / 401 - 253, info@nord.com NORD

Getriebebau NORD GmbH, A-4030 Linz, Deggendorfstrasse 8
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